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Il processo della "reverse eneginnering"
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Acquisizione dati

Post-processing

Modellazione
matematica

Definizione modelli

Å Tecniche di acquisizione con o senza

contatto

ÅFiltraggio - semplificazione dati

ÅAllineamento

ÅAnalisi - estrazione proprietà geometriche

Å Algoritmi di tassellazione

Å Interpolazione/approssimazione con 

superfici matematiche

ÅCreazione modello CAD

ÅCreazione modello CAM

ÅRapid Prototyping
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Sistema di rilevazione laser

Il principio di funzionamento è il 

seguente:

1. Un raggio laser colpisce il 

bersaglio e viene riflesso (in 

modo diffuso).

2. Il punto colpito viene messo a 

fuoco da lenti su un vettore 

CCD.

3. In base alla posizione del punto 

sul vettore si può determinare 

la distanza del bersaglio.
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